. . 1. Fehlender Kaufbeleg, wie zum Beispiel Rechnung, Beleg oder Sonstiges. ", . Abb. 1 Wenn die
Bedlenungsanleltu ng 2. Bauteil entfernen, wie zum Beispiel eine Schraube lsen, eine Abdeckung 6ffnen etc. C. Messpositionsgraphik : Taste ,SET*
3. Einer StoRbelastung aussetzen, wie zum Beispiel fallen lassen. Es ist ein sehr Positi Motor Messbarer betatigt wird
empfindliches Produkt) osition Hub Zylinder Bereich/min - - - - - -
PU' SEE”EINE TAG””METEB c € 4. Es ist mit Wasser vollgelaufen. (Es ist kein wasserdichtes Produkt) P 41 4 1 100~30000 6‘7"\7;;& Maximum LEJ;;‘henf Maximum 6\7!\7#1&“ Maximum E;ﬁﬂt?nr Maximum
Diese Garantie gilt ein Jahr ab Kaufdatum, wird nur dem urspriinglichen Kaufer gewahrt, ¥P 21:42 | — — 121— ————— ; - — 100~30000 Anzeigebereich Anzeigebereich Anzeigebereich Anzeigebereich
PE T. EDDDDXR/ a 1 DDDXH und ist daher nicht Ubertragbar. p 43 4 3 100~20000 Wenn die Taste ,SET* betétigt wird, verlagert sich der im zweiten Anzeigebereich dargestellte U/Min.
Anweisungen zur Inanspruchnahme der Garantie - > > In den ersten Anzeigebereich, wahrend im zweiten Anzeigebereich ,0” erscheint.
Diese Bedienungsanleitung wurde gemeinsam fiir beide Impuls-Motordrehzahimesser vom T L - - *P 22:44 | — — &= — —|— — —— — 1 100~ 15000 % Der tatsachliche U/Min.-Wert ist das 100-fache des Anzeigewertes:
~ 9 . H g P » (1) Beleg oder Rechnung aufbewahren, und die Angaben in diese Garantiekarte 4 4 3% Wenn die maximale U/Min. In diesem Modus geléscht wird, wird der Wert, der im maximalen Modus
PET-2000DXR und PET-2100DXR erstellt. R .
..................................................................... . eintragen wenn Sie unsere Produkte kaufen. :45 4 5 100~12000 gespeichert wurde (siehe @ oben) ebenfalls geldscht.
H (2) Den Inhaber des Geschafts oder einen Oppama-Vertriebspartner in lhrem Land 2346 | — — 2 |- _ 3_ _ 100~10000 % Die maximale U/Min., die im ersten maximalen U/Min. Bereich erscheint (rechte Seite), nachdem die
H kontaktieren, oder die Webseite von Oppama nutzen, um das Problem zu schildern. . 4 6 Tgste .SET” betatigt wurde, kann nicht geléscht werden. D-2 Wahrend der Messung (Wenn Impulse
: (3) Die Produkte der fiir das Geschéft verantwortlichen Person oder dem Handler mit P 44 b — -2 — —|— — 4_ _ | 100~7500 b ;'RZ?]?::S d"";rﬁﬂe;s)sung (Wenn Impulse eingegeben wurden)
' ; : ~ B
: einem Kaufbeleg vorlegen. : : : : _ “4. : 8 @ Positionsmodus
H ACHTUNG Hinweis: Die Markierung ,>¢" gibt die Messposition des Drehzahimessers Dieser Modus muss zu dem Zeitpunkt ausgewahlt werden, an dem die Messposition geéndert
' h ) . " ) L PET-2000DXR an wurde. Die Position genau so auswahlen, wie in D “Positionsmodus” von D-1 beschrieben wurde.
H Diese Garantiekarte zum Zeitpunkt des Kaufs ausfiillen und eine Kopie in lhren D. MODE AuRerhalb der Messung”
' Unterlagen aufbewahren. : UM . i i ;
! g D-1  Ohne Messung (Wenn kein Impuls eingegeben wird) @ g{Mln. 'I\\A/Iogus (Alle Drehzahlr:]fsse;werden |rr;WErk:ufhd|esen Mod'\l;||§ etng?Ste":\; ) ol
' . @ Positionsmodus Dieser leser '0 us muss agsgewa VY'ST en‘, wenn. e Um r? ungen pro In!..l eelnesl otors erscneinen.
H A. Funktion Mod Anit d die M ition des Drehzahl d Der Maximalmodus wird ausgewahlt (die maximale U/Min. Erscheint), wahrend die Taste ,SET”
H + Der Impuls-Drehzahimesser von OPPAMA erkennt die Impulse, die durch die Funken 0dus muss ausgewanit werden, wenn die Viessposition des Drehzahimessers zu dem zu betétigt wird.
: einer Ziindkerze entstehen mtesgende(;'n Mé)tct)rtausgevgahl_}_w;rd, §%¥V|e EZI(I; C. ,,Graphliltzu:DMefsposnéon daLgesteIIt ® Kumulativer Zeitmodus
; : ) . ) . ist. (Bei jeder Betatigung der Taste ,, ” wird die ausgewahlte Position in die nachste i 5 i i i i i
. - Wenn dieser Drehzahlmesser verwendet wird, kann die maximale Drehzahl eines Pos(itionj eschaltet? 9 9 g'?ser Modus m“zs ?“Sg‘?wg.h“ Wﬁrde"’ We;” die kumulative Bet.r}ebsze" qes Mr?t.ors bi' N
' Motors gemessen und zwei Mal gespeichert werden : 9 et . ) ' » ) . o eitmessung erscheint. .le |n§te ungsmet qde unq die zu ergreifenden Sicherheitsvorkel rungen.
H . g SRl “ gesp . . . 2 Sobald eine Position ausgewahlt wurde, wird die Position nicht gedndert, selbst wenn in einen entsprechen der Beschreibung in @ ,Kumulativer Zeitmodus” von D-1 ,AuRerhalb der Messung’. Die
: * Auf diese Weise lasst sich der Status des Motors durch Vergleich der beiden anderen Modus geschaltet wird, oder der Drehzahimesser automatisch ausgeschaltet wird. kumulative Betriebszeit wird in jedem Modus gespeichert und aktualisiert.
' Drehzahlwerte des Motors diagnostizieren. @ Kumulativer Zeitmodus @ Maximum-Modus (Maximum U/Min. Modus)
E Dieses Gerat verfugt (iber eine automatische Ein-/Ausschaltfunktion. - Dieser Modus muss ausgewahlt werden, wenn die kumulative Betriebszeit des Motors Dieser Modus muss ausgewahit werden, wenn die maximale U/Min. des Motors wéhrend der
' Dieses Gerét kann die Anzahl der Umdrehungen eines Motors mit Kontakt oder mit angezeigt wird. Die angezeigte kumulative Betriebszeit kann zwischen temporarer Messunghangezegt er:d-.Dle Ellnsgllt;&l\gs.methode und die ZI; fr?;re"enﬁn Slch'\ellrheltqu‘rkehrungen
: einer kontaktfreien Methode ermitteln. kumulativer Zeit (manuell I5schbar) und gesamter kumulativer Zeit (nicht I5schbar) s eDr:?Er:s;n::Er/Ms\S-cvaItbxir;g \';éhrén da:enrq'l.\J/Irgrsns?iusin\ggger_Bé’t ri:E:;na Z:s;ich?efz:g aktualisiort
H Dieses Gerat verfiigt (iber eine wasserdichte Struktur, so dass beim Normalbetrieb ur_ngeschalt_et werden, |_ndem_d|e Taste ,SET* _betatl_g_t wird. . >< Wahrend der Messu-ng flackert der Balken an der Iinien oberen Seite desgDispIays gemaR Abb. 2. .
' des Motors im Regen oder durch Spritzwasser kein Wasser eindringen kann. Die t%mpq‘rare kumulative Zeit kann durch gleichzeitiges Driicken der Tasten ,MODE" und ® Dualer Modus (Dualer Anzeigemodus des U/Min.-Wertes)
H Dieses Gerét darf nicht fur Dieselmotoren und Direktziindermotoren verwendet werden. _ »SET" geloscht werden. o . o . Dieser Modus muss ausgewahlt werden, wenn die aktuelle U/Min. und die maximale U/min des
' % Die kumulierte Betriebszeit ist bei einigen ausgelieferten Drehzahlmessern vielleicht nicht Motors wahrend der Messung angezeigt werden.
: B. Bezeichnung der Funktion Bereich der Null, da Auslieferungsinspektionen durchgefihrt wurden.
: Flissigkristallan- % Die wichtigsten Anwendungsbeispiele fiir die Speicherung der kumulativen Betriebszeit sind Flackerleiste
: ; wie folgt: Abb. 2 % - - - Abb. 3
H zeige (LCD) Zur Aufzeichnung der taglichen, wéchentlichen, monatlichen oder langeren l .I .I I.I il 1 2 3 1 0 3
GERMAN H PULSE ENGINE TACHOMETER L Betriebszeitentwicklung des Motors oder der mit dem Motor verbauten Anlage. {1 P I I |
H f i Als MaRstab zur Beurteilung des Zeitpunkts fiir die regelméBige Inspektion des Motors oder -
' Impulsempfangsrichtung der Anlade Gemessene Aktuelle U/Min.
H dargestellt durch ge. _— ! - ’ maximale U/Min.
H Pfeilmarkierung Zur Berechnung _des M|etz!_nse_s oder derA Leasmggebuhr fur vermietete oder verleaste
"""""""""""""""""""""""""""""""""""" ' Anlagen auf Basis der tatsachlichen Betriebszeit. % Der tatséchliche U/Min.-Wert des Motors wird berechnet, indem der Anzeigewert mit 100 multipliziert
GARANTIEERKLARUNG @ Maximalmodus (U/Min.- Modus) wird.
L Dieser Modus muss ausgewahlt werden, wenn die maximale U/Min. des Motors angezeigt Der maximale U/Min.-Wert kann mit der Taste ,SET” geléscht werden.
) ) Einflihrungsbohrung PET-20000XR wird. Die angezeigte maximale U/Min. des Motors kann durch Betatigen der Taste ,SET” E. Auswahl der Betriebsart
Oppama Industry Co., Ltd. Verpflichtet S.ICh’ den Oppama_ Tachometer Antennenkabel . geIOSCh,t werdgn. . L . . o . Dieser Drehzahlmesser hat zwei Betriebsarten: AuRerhalb der Messung und wahrend der Messung.
kostenlos auszutauschen oder zu reparieren, wenn er bei normaler X Wenn die maximale U/M'n_-‘ des Motors in diesem Modus gel6scht wird, wird die zweite Einen gewiinschten Modus in Ubereinstimmung mit dem Verwendungszweck durch Verweis auf die
Verwendung und Pflege Mangel aufweist. Die Garantie erlischt in den . . maximale U/Min., die gemaR @im dualen Modus gemessen wurde, zur ersten maximalen wichtigen Flussdiagramme. Dariiber hinaus wahrend der Messung mit dem Drehzahimesser gemaf
folgenden Fallen: Taste .MODE* Taste .SET* U/Min., wéhrend fiir die zweite maximale U/Min. ,0" angezeigt wird. ) Abschnitt F ,Messverfahren* die wichtigsten Operationen (Modus-Umschaltung) durchfiihren.
' " " @ Dualer Modus (Dualer Anzeigemodus der maximalen U/Min.) In diesem Modus erscheinen Sobald ein Modus ausgewahlit wurde, wird der Modus je nach Vorhandensein / Fehlen der
sowohl die zuerst als auch die zuletzt gemessene U/min. eingegebenen Impulse automatisch angezeigt.
Flussdiagramm der wichtigsten Flussdiagramm der wichtigsten F. Messverfahren . s . . .
Operationen auferhalb der Messungen Operationen wéhrend der Messungen F-1 Kontaktfreie Messung Abb. 6 andﬁze'm;ﬂ:gj Qgrzﬁén;r;l;abel drei bis sechs Mal um einen metallischen Rahmen etc. wickeln,
;5;2{':5?:55:\5:;5%: gﬁzggg?%?:&;ﬁ: @ Stromversorgung mit der Taste ,MODE” einschalten. ' % Das Kabel nicht zu stark wickeln, da der angezeigte U/min-Wert dann geringer sein kann als der
— S @ Den Positionsmodus anhand Abschnitt E ,Modusauswahl“ auswéhlen, und die tatsachliche Wert.
Messposition je nach dem zu messenden Motor auswahlen. ® ngses oben besch_riebene Phénorr_\en kann auch auftre_ten, wenn sigh de_r Zustand des
@ Den Drehzahlmesser in der Nahe des Ziindkabels des Motors positionieren Antennenkabel Zundkerzen_kabels im LaL_er der Zeit \_/erschle_;chten. In diesem Fall die gleichen MaRnahmen
o N I ergreifen, die auch oben in (@ beschrieben sind.
el o (l?reh.zahlmelsser n (?lnem Al.a.st.and von 1(-:m. bis 3Qcm ng Kabel p?SItlonl.eren, wenn @ Wenn eine kontaktfrei Messung ausgewahit wurde, ist keine Messung méglich, wenn ein Hindernis
8 8 sich die U/Mm.-Anzglge stab|I|S|er1),_ wobei die Pfeilmarkierung gema_rs Abblld"ung 4 auf (z. B. Finger) vor der Pfeilmarkierung der Impuls-Empfangsrichtung vorhanden ist.
S Anzeige, dass der S Anzeige, dass der das Kabel zeigt. Bei einem Mehrzylindermotor den Drehzahlmesser in der Nahe der ® Dieser Drehzahlmesser besteht aus einer wasserdichten Struktur und ist im Normalbetrieb
H ausgewahlte Motortyp 2 ausgewihlte Motortyp Biindelung aller Ziindungssteckerkabel positionieren. Der Drehzahlmesser zeigt die unempfindlich gegentiber Regen und Spritzwasser. Diesen Drehzahlmesser nicht unter Wasser
3 g;vj‘jﬁ:{d?e”y””de’ 3 z;vjj‘_kT‘:Lé‘:’e‘ZV””de' U/min des Motors an, wahrend er in einem angemessenen Abstand gehalten wird. verwenden. ) o o
é — Vioryindor st > a - Vieryindor st 3 Den Drehzahlmesser nicht zu nah oder in Kontakt mit dem Kabel kommen lassen. Der Z\ﬁfr;r:nier: Drehzahlmesser nass wird, das Wasser so schnell wie mdglich mit einem trockenen Tuch
@ Hinweis: , %" weist auf @ Hinweis: , %" weist auf Drehzahimesser kénnte beschadigt werden. - . ! . )
die Messposition des die Messposition des > ) . . ® |In selten Fallen kann es vorkommen, dass die gespeicherten Daten geloscht werden (je nach Typ
Drehzahlmessers Drehzahlmessers @ Wenn der Drehzahimesser vom Zindkerzenkabel entfernt wird, wird sofort auf die G. Sicherhei keh des zu messenden Motors). Wenn die Léschung der gespeicherten Daten vorhergesehen wird, eine
PET-2000DXR hin. PET-2000DXR hin. Betriebsart umgeschaltet, die auBerhalb der Messung aktiv war, und die angezeigten . SlC. erheitsvorkehrungen Widerstand-Ziindkerze verwenden.
Werte verschwinden innerhalb von einer Minute. G-1  Signalerkennungsstandort @ Den Drehzahlmesser keinen starken Stofbelastungen aussetzen.
F-2 Kontaktmessung @ Bei einem Mehrzylindermotor den Drehzahlmesser dort positionieren, wo alle Dieser Drehzahlmesser kann nicht zerlegt werden.
( Das Antemnenkabel am Drehzafimoser aniringen gomif A 5 e B U P B K B e e e e T St
@ @ . . .
A 2 @ Den Drehzahlmesser am Motor oder an einem geeigneten Standort anbringen. etindet. yvenn die Kontakimessung ausgewahit wurde, das Rabel an einem der bander " ’ ; P .
(Kotoans it Cl befetigen der e Kbl um den Dra okl und i lolerband bfesigen.  Jrmen N rscon o e sgorsnd o oy o o g,
% l Die Taste MODE" dricken % l i i @ Das Antennenkabel am Ziindkabel mit dem in Abb. 6 dargestellten Clip anbringen, oder Wenn Sas gungkﬁpetl vqnelnlalndelr gelirennt ist, ktonr(;tertder An;ﬁllgewertdfehleéhaﬂ sein. verursacht wurden.
S . i S Die Taste ,MODE" driicken. das Kabel drei bis fiinf Mal um das Kabel wickeln, nachdem der Clip entfernt wurde, und enn das der Fall Ist, einen Impuiserkennungsstandort auswanien, so dass das .
y e s danm wonn o : Der Modus wird i Maximun- . . ) S ) Antennenkabel in der Nahe aller Ziindkerzenkabel verléuft. H. Technische Daten
3 Taste ,SET" gedrickt wird 2 Tase S beaigtwird mit Isolierband befestigen. Bei einem Mehrzylindermotor das Kabel so verlegen, dass es @ Bei einem Automotor, der mit Verteiler ausgestattet ist, keinen Standort in der Nahe des
S aste SET" gedrickt wi S aste ,Set betaigt wir " >
2 g an allen Ziindkabeln entlanglauft. ) 2 N . A .
3 |- Gesamte Kumulierte Zeit. & L UMin. A - - 4 . B . ) Verteilers oder der Ziindspule auswahlen, da der Anzeigewert fehlerhaft sein konnte. Bei ,
7 [komutatver . 2| UMin, " @ Die Position gemaB Abschnitt E ,Auswahl der Betriebsart' auswahlen, und die diesem Motor die Impulserkennungsposition so auswahlen, dass der Drehzahimesser nicht Hub S
e T[errm/)\marje kulznma?ive zhen. Modts Messposition je nach Motor auswéhlen. vom Verteiler und Spule beeintrachtigt wird. Y 2000DXR === '2'("‘)' """" ]"2' ==
—éb'iech;:ifig; S:&k:;cde, (— Anzeige im ® Nach dem Anlassen des Motors zeigt der Drehzahlmesser die U/min des Motors an. G-2 Auswahl von .Position” Motor 4 24
Tasten ,MODE" und ,SET" Maximum-Modus ® Wenn der Drehzahlmesser vom Ziindkerzenkabel entfernt wird, wird sofort auf die @ Die ,Position” muss anhand der Basisnummer der Ziindungen eines zu messenden Motors 2100DXR b --=-+ 2 ... 1~4__]
16scht werd ; ; ; ; ; e : A ; ; " Pt
l S—— P t werden) l Die Taste MODE" driicken. Betriebsart umgesche_)ltet, die aurserh_alb de_r Messung aktiv war, und die angezeigten ausgewahlt werden. Wenn mehrere Zylinder in einem Mehrzylindermotor gleichzeitig 4 1~6.8
Das Display wird nach YT —Tm— Werte verschwinden innerhalb von einer Minute. geziindet werden, die Messposition ndern. Anzeigeintervall 0,5 Sek.
M- _ Driicken auf die Taste s it o, e o Beispiel: . — —
Hodue e 4G ;ﬁfhlka:;;?zt L ' ' L,Position” “P21:42” auswahlen, wenn als U/Min. 1/2 des echten Umdrehungen pro Minute Genauigkeit z]goul/;r:rfzig ljﬁg:gnﬂx:z;?'g;'oi':?;l'ndermom'
l - - gesetzt. Kumuatigs Gesamf_e K“m“"erfe Ze"l /\ Achtung erscheint bei ,Position” “P22:44”". - -
Die Taste ,MODE" driicken. eimody (Tgi"e‘F’A"r::;egZ“glr‘]'ﬁg‘fmie“- Sicherstellen, dass das Kabel des Drehzahlmessers und des Antennenkabels nicht @ Einige Motoren haben ein Ziindsystem, das doppelt so oft wie ein normales Ziindsystem Maximale U/Min. Gemessen und gespeichert.
Di Taste SET" drcken —gleichzeitiges Driicken der | d€N Betrieb des Motors beeintréchtigt, wenn der Drehzahlmesser befestigt und das ziindet. Als U/min wird das Zweifache des rechten Wertes angezeigt. In diesem Fall die -
Tasten ,MODE" und ,SET" Kabel verdrahtet wird. Es kann sich sonst ein gravierender Unfall ereignen. Position gemaR der doppelten Anzahl der Zylinder &ndern. TEMPORAR 0:00 —  999:59
123135 geléscht werden) N A ige d (H): (M)
Dual l Die Taste ,MODE" driicken. Beispiel: nzeigeder L ieeeceiedeemeaensemamae
modus | 2MAX y TMAX bas Dicoloy wid nach Wenn die bei ,Position” gemessene U/min “P21:42” ist, wird die Position auf ,P22:44” kumulierten Zeit GESAMT 0000:00 — 9999:59
as Display wird nacl =
01 23 Maximurm- — Dr[]ckenpauyf die Taste Abb. 4 gegngiert. . . i . . . . . (H): (M)
Modus LS SET auf,0¢ Zindungssteckerkabel @ Bei einem Vierzylindermotor die U/min bei Position ,P2142” messen, da die Anzahl der
l : —— zuriickgesetzt Ziindungen haufig mit der eines Zweizylindermotors iibereinstimmt. Akku-Nutzungsdauer Ca. 20.000 h (Messstunden)
Die Taste ,MODE dricken. @ Die Position muss sorgfaltig ausgewahlt werden, da die in @ bis 3 beschriebenen Félle in Betriebs- und o N
R einem kombinierten Zustand existieren kénnen. Lagertemperaturbereich -20°C bis +60°C
- G-3 Sicherheitsvorkehrungen
vl 150123 (D Das Antennenkabel vorsichtig wickeln, damit es nicht mit anderen metallischen Teilen in Abmessungen 44x61x12mm
L mizus MAX_ _Ulmin Konftalll(t kir_'_nmtt, da die Impulse gedampft werden und die angezeigten U/min geringer Gewicht Hauptgerat 30g
ausfallen kénnten.
IEZZI 2 Bei einem Rennwagen ist der Anzeigewert manchmal héher, da die erzeugten Impulse Zubehér Ein Antennenkabel, Ein Klettband
starker sind als bei herkémmlichen Motoren. und eine Bedienungsanleitung.




